5. Wyznaczenie krzywej pogoni

Rozwazamy dwuwymiarowy ruch dwoch obiektéw. Pierwszy obiekt porusza si¢ w kierunku
réwnoleglym do osi x ze stata predkoscia:

x(H)=nt,

y,(t)=y, = const

Drugi obiekt startuje w chwili t=0 z poczatku uktadu i porusza si¢ ze stala co do modutu
predkoscia V, w kierunku aktualnego potozenia obiektu pierwszego. Dla znalezienia jego

trajektorii musimy rozwiagza¢ uktad dwoch rownan rozniczkowych pierwszego rzedu:
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1. Rozwiaza¢ problem w trzech réznych przypadkach:

a. v, <V,

b. V, =V,

c. V, >V,

2. Wyznaczy¢ krzywa pogoni w przypadku ruchu po okrg¢gu uciekajacego obiektu:
x,(t) = R sin(at)

,(t) = R cos(wrt)

Czy jest mozliwe dogonienie celu przy V, <wR?



